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Der MOTOMAN GP4, der kleinste 6-Achs-Roboter der GP-Serie
von Yaskawa, bietet mit einer Traglast von bis zu 4 kg hohe
Leistungsfahigkeit fur unterschiedlichste Applikationen, z.B.
flexibles Handling, Zufihren von Kleinteilen, sowie Montage-
Anwendungen. Mit seiner herausragenden Wiederholgenauig-
keit von £0,01 mm ist er bestens fir den Einsatz im Elektronik-
bereich sowie fir Anwendungen zur Uberwachung, Priifung
und Forschung geeignet.

Mit Achsgeschwindigkeiten von bis zu 1000 °/s ist er vor allem
eines — agil und schnell.

Die hohe Schutzklasse IP67 ermdglicht den Einsatz fur das
Be-/Entladen von CNC-Werkzeugmaschinen auch unter rauen
Arbeitsbedingungen. Seine kleine Montageflache erlaubt die
Installation auch in engen Raumen. Durch die integrierte
Medien- und Luftzufihrung lassen sich externe Greifer oder
Sensoren muhelos einbinden.

Der MOTOMAN GP4 wird mit der ebenso kompakten und
leichten MOTOMAN YRC1000/YRC1000micro-Steuerung be-
trieben. Zum Bedienen und Programmieren kann entweder
das klassische Programmierhandgerat oder das innovative
Smart Pendant verwendet werden. Durch die optionale
MotolLogix-Schnittstelle kann er aber auch direkt Uber SPS-
Funktionsbausteine in eine Ubergeordnete Maschinensteuerung
mit eingebunden werden.

In punkto Konnektivitat (I/0, Prozess und Industrie 4.0),
Schnittstellen, Férderband-, Kamera- und Sensorik-Anbindung
profitiert der MOTOMAN GP4 von allen vielseitigen Eigenschaf-
ten, Tools und Optionen der kompakten Yaskawa-Standard-
Robotersteuerung.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Hohe Achsgeschwindigkeiten: bis zu 1000 /s
* Flexible Montagemaoglichkeiten: Boden, mit Neigung,
Wand, Decke
e Arbeiten auf engem Raum durch
— Kompaktes Design
— Geringe Grundflache
— Wenig Stérkonturen
e Traglast: bis zu 4 kg
e Herausragende Wiederholgenauigkeit: £0,01 mm
e Hohe Schutzklasse und einfache Reinigung: IP67
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MOTOMAN GP4
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Technische Daten GP4

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment

[°] [°/s] [Nm] [kg - m?3] Max. Traglast [kg] 4

+170 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,01
+130/-110 Max. Arbeitsbereich R [mm] 550
+200/-65 Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +45
+200 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20-80
+123 Gewicht des Roboters [kg] 28

+455 1000 4,9 0,07 Mittlere AnschluBleistung [kVA] 1

YR-1-06VX4-A00, YR-1-06VX4-FOO
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Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden



